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GSF内 嵌 四 列 無 塵 滑 台

G S F ( 無塵環境 )

(Cleam Room type)

Contents
中型 MEDIUM

中型 MEDIUM

本體寬幅 135mm
Width

最大行程 3650mm ......
Max. stroke

連續可搬重量 25kg
Continuous payload

本體寬幅 168mm
Width

最大行程 3650mm  ......
Max. stroke

連續可搬重量 45kg
Continuous payload

G S F 14

G S F 17

中型 MEDIUM 本體寬幅 200mm
Width

最大行程 3650mm ......
Max. stroke

連續可搬重量 85kg
Continuous payload

G S F 2 0

GSF  Type Electric Actuator

應
用

例
Application

一
般

 /螺
桿

仕
樣

 
G

SH
 Series

無
塵

/螺
桿

仕
樣

G
SD

 Series
一

般
 /皮

帶
仕

樣
 

G
SP Series

無
塵

/皮
帶

仕
樣

G
SF Series
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137

121

129

GSF14 2000

2000

2000

±0.04

±0.04

±0.04

135

168

200

200W

400W

750W

GSF17

GSF20

本體
高度
Height of 

the body(mm)

80

88

109

22

28

50

40

40

40

25

45

85

C
lean R

oom

Belt

皮
帶
驅
動

無
塵
環
境

100      250     400     550     700       850      1000    1150     1300    1450   1600   1750   1900   2050    2200    2350    2500   2650   2800   2950   3100   3250   3550  3650
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GSF無塵皮帶滑台系列
GSF Clean Room Belt Actuator

應
用

例
Application

一
般

 /螺
桿

仕
樣

 
G

SH
 Series

無
塵

/螺
桿

仕
樣

G
SD

 Series
一

般
 /皮

帶
仕

樣
 

G
SP Series

無
塵

/皮
帶

仕
樣

G
SF Series
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靜態容許負載慣量 Static Loading Moment容許負載力距表

660
660

550

MY

MP
MR

水平安裝
Horizontal Installation

壁掛安裝
Wall Installation

基本仕樣 Specification

性
能

Spec

位置重複精度 Repeatability (mm) ±0.04

40

25

200

100

22

内嵌四列導軌

2000

導程 Lead (mm)

最高速度 Maximum Speed (mm/s) ※1

最大可搬重量
Maximum Payload

水平使用
Horizontal (kg)
垂直使用
Vertical (kg)

定格推力 Rated Thrust (N)

標準行程 Stroke Pitch (mm) ※2

部
品

Parts

AC伺服馬達容量 AC Servo Motor Power (W)

原點感應器 Home Sensor

皮帶寬度 Belt Width (mm)

外掛
Outside EE-SX672(NPN)

100~3050mm/50間隔

感應器接線圖<原點及端點> Sensor Layout

10kg 300 200 450

300

200

100

50

200

150

A B C A B C

25kg

18kg

10kg 450 200

200

350

150

150

80

200

25025kg

18kg

高剛性直線滑軌 High Rigidity Linear Guide (mm)

Power(w)
(v)

型號表示方式  Ordering Method

The picture is just for the reference. Please check the the actual dimensions on the drawing.

GSF14 Clean Room
無塵室
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皮帶式樣
Belt Type

L100GSF14 L M20
本體型號

Model
行程
Stroke

0001
特注式樣

Customization Order No.

50間隔 50 mm Pitch
100-3650mm

馬達左折

馬達左上折

馬達左下折

馬達右折

馬達右上折

馬達右下折

馬達位置
Motor Position

LU

L

R

LD

RD

RU

端點極限感應器
Limit Sensor

外掛型 Out Side

3
4

5

1只 1Pc

2只 2Pc

原點感應器
Home Sensor

C
D

E

馬達側 Motor Side

外掛型 Out Side

反馬達側 Opposite Motor Side

馬達廠牌
Motor Brand

三菱 Mitsubishi 10 -

200W

-

-

20

40

75

松下 Panasonic

安川 Yaskawa

台達 Delta

M
P
Y
T

皮帶型式
Belt Type

X 橡膠皮带
Rubber Belt

L 無塵皮帶
Clean belt

導程
Lead

40 40mm

Motor Left Side

Motor Left U pp er Side

Motor Left Lo wer Side

Motor Right Side

Motor R ight Upp er Side

Motor R ight Lo wer Side

40 C4

無 No SensorSENSOR
No Sensor無 SENSOR

無 No SensorSENSOR
No Sensor無 SENSOR

最大行程
Maximum Stroke 3650mm 最高速度

Maximum Speed 2000mm/s 馬達容量
Motor Output 200W 22mm皮帶寬度

Belt Width

GSF20

GSP20
GSF14

GSP14

GSF17

GSP17

　N.m　　Allowable Overhang

應
用

例
Application

一
般

 /螺
桿

仕
樣

 
G

SH
 Series

無
塵

/螺
桿

仕
樣

G
SD

 Series
一

般
 /皮

帶
仕

樣
 

G
SP Series

無
塵

/皮
帶

仕
樣

G
SF Series
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GSF14 Clean Room
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無塵室

單位 Unit : mmL 馬達左折

馬達左折

2D CAD 3D CAD

Motor Left Side

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

62±1滑台機械極限
Mechanical limit:62±1

62±1滑台機械極限
Mechanical limit:62±1

9+Φ9通

Φ9
Φ14

Φ6H7 11 Φ6H7 11

 6H7 11

2-Φ6H7 12
4-M6 12

2-Φ6H7 12
4-M6 12

滑台原點258
Origin of actuator:258

滑台原點258
Origin of actuator:258

Mechanical limit:155.5±1
机械极限位置155.5±1 Stroke

7
36

.5

M10

9

11

11
4

115.5 M*200 A 38.5

115.5 P P

N-M10 9+Φ9通N-M10

104.4

80

135
151

164.5有效行程 Stroke有效行程

84

185

Mechanical limit:155.5±1
机械极限位置155.5±1

L+68.5

93

100

Φ9
Φ14

36
.5

M10

9

11

C

C

B

A View

 6H7 11 7

A View

Motor Left Side

皮帶驅動
Belt drive

11
4

115.5 M*200 A 38.5

115.5

104.4

80

135
151

164.5

L+68.5

84

185

93

100

C

C

B

單位 Unit : mmR 馬達右折

馬達右折

2D CAD 3D CAD

Motor Right Side

Download CAD data at www.pi-robot.com.cnMotor Right Side

GSF20

GSP20
GSF14

GSP14

GSF17

GSP17

局部放大B 剖面 C-C 局部放大B 剖面 C-C

2-Φ6氣管接頭
2-Φ6air fitting

2-Φ6氣管接頭
2-Φ6air fitting

1604 

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450

1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650

2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050 3100 3150 3200 3250 3300 3350 3400 3450 3500 3550 3600 3650 3700 3750 3800 3850

1604 

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450

1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650

2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050 3100 3150 3200 3250 3300 3350 3400 3450 3500 3550 3600 3650 3700 3750 3800 3850

應
用

例
Application

一
般

 /螺
桿

仕
樣

 
G

SH
 Series

無
塵

/螺
桿

仕
樣

G
SD

 Series
一

般
 /皮

帶
仕

樣
 

G
SP Series

無
塵

/皮
帶

仕
樣

G
SF Series
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滑台機械極限62±1
Mechanical limit:62±1

滑台機械極限62±1
Mechanical limit:62±1

Φ6H7 11 Φ6H7 11

滑台原點189.5
Origin of actuator:189.5

9+Φ9通N-M10 9+Φ9通N-M10

Mechanical limit:87±1
机械极限位置87±1 Mechanical limit:87±1

机械极限位置87±1

Φ9
Φ14

36
.5

M10

9

11

 6H7 11 7

A View

 6H7 11 7

A View

2-Φ6H7 12
4-M6 12 2-Φ6H7 12

4-M6 12

Stroke有效行程 164.5
滑台原點189.5
Origin of actuator:189.5 Stroke有效行程 164.5

125 126

GSF14 Clean Room
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無塵室

單位 Unit : mmLD 馬達左下折

馬達左下折

2D CAD 3D CAD

Motor Left LowerSide 

Download CAD data at www.pi-robot.com.cnMotor Left LowerSide 馬達右下折
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cnMotor Right Lower Side 

皮帶驅動
Belt drive

單位 Unit : mmRD

馬達右下折
Motor RightLower Side

11
4

115.5 M*200 A 38.5

115.5 115.5

L

93

84

185 104.4

80
14

6

135
151

100

C

C

B 11
4

115.5 M*200 A 38.5

L

93

84

185

104.4

80

135
151

14
6

100

C

B

GSF20

GSP20
GSF14

GSP14

GSF17

GSP17

P P
局部放大B 局部放大B剖面 C-C

Φ9
Φ14

36
.5

M10

9

11
剖面 C-C

2-Φ6氣管接頭
2-Φ6air fitting

2-Φ6氣管接頭
2-Φ6air fitting

1604 

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450

1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650

2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050 3100 3150 3200 3250 3300 3350 3400 3450 3500 3550 3600 3650 3700 3750 3800 3850

1604 

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450

1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650

2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050 3100 3150 3200 3250 3300 3350 3400 3450 3500 3550 3600 3650 3700 3750 3800 3850

應
用

例
Application

一
般

 /螺
桿

仕
樣

 
G

SH
 Series

無
塵

/螺
桿

仕
樣

G
SD

 Series
一

般
 /皮

帶
仕

樣
 

G
SP Series

無
塵

/皮
帶

仕
樣

G
SF Series
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滑台機械極限62±1
Mechanical limit:62±1

滑台機械極限62±1
Mechanical limit:62±1

Φ6H7 11

Φ6H7 11

9+Φ9通N-M10
9+Φ9通N-M10

Mechanical limit:87±1
机械极限位置87±1 Mechanical limit:87±1

机械极限位置87±1

Φ9
Φ14

36
.5

M10

9

11

Φ9
Φ14

36
.5

M10

9

11

 6H7 11 7

A View

 6H7 11 7

A View

2-Φ6H7 12
4-M6 12 2-Φ6H7 12

4-M6 12

滑台原點189.5
Origin of actuator:189.5 Stroke有效行程 164.5

滑台原點189.5
Origin of actuator:189.5 Stroke有效行程 164.5

127 128

GSF14 Clean Room

www.pi-robot.com.cn www.pi-robot.com.cn

無塵室

單位 Unit : mmLU 馬達左上折

馬達左上折

2D CAD 3D CAD

Motor Left Upper Side 

Download CAD data at www.pi-robot.com.cnMotor Left Upper Side 馬達右上折
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cnMotor Right Upper Side

皮帶驅動
Belt drive

單位 Unit : mmRU

馬達右上折
Motor Right Upper Side

11
4

115.5 M*200 A 38.5

115.5

L

84

185

93

104.4

80

14
3

135
151

100

C

C

B

11
4

115.5 M*200 A 38.5

115.5

L

93

84

185
104.4

135
151

80
14

3

100

C

C

B

GSF20

GSP20
GSF14

GSP14

GSF17

GSP17

P
P局部放大B

剖面 C-C 局部放大B 剖面 C-C

2-Φ6氣管接頭
2-Φ6air fitting

2-Φ6氣管接頭
2-Φ6air fitting

1604 

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450

1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650

2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050 3100 3150 3200 3250 3300 3350 3400 3450 3500 3550 3600 3650 3700 3750 3800 3850

1604 

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450

1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650

2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050 3100 3150 3200 3250 3300 3350 3400 3450 3500 3550 3600 3650 3700 3750 3800 3850

應
用

例
Application

一
般

 /螺
桿

仕
樣

 
G

SH
 Series

無
塵

/螺
桿

仕
樣

G
SD

 Series
一

般
 /皮

帶
仕

樣
 

G
SP Series

無
塵

/皮
帶

仕
樣

G
SF Series
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靜態容許負載慣量 Static Loading Moment容許負載力距表 　N.m　　Allowable Overhang

767
767

1636

MY

MP
MR

水平安裝
Horizontal Installation

壁掛安裝
Wall Installation

基本仕樣 Specification

性
能

Spec

位置重複精度 Repeatability (mm) ±0.04

40

25

400

100

28

内嵌四列導軌

2000

導程 Lead (mm)

最高速度 Maximum Speed (mm/s) ※1

最大可搬重量
Maximum Payload

水平使用
Horizontal (kg)
垂直使用
Vertical (kg)

定格推力 Rated Thrust (N)

標準行程 Stroke Pitch (mm) ※2

部
品

Parts

AC伺服馬達容量 AC Servo Motor Power (W)

原點感應器 Home Sensor

皮帶寬度 Belt Width (mm)

外掛
Outside EE-SX672(NPN)

100~3650mm/50間隔

感應器接線圖<原點及端點> Sensor Layout

20kg 250 150 380

250

150

100

50

160

130

A B C A B C

45kg

30kg

20kg 350 150

150

200

100

100

50

200

15045kg

30kg

高剛性直線滑軌 High Rigidity Linear Guide (mm)

Power(w)
(v)

型號表示方式  Ordering Method

The picture is just for the reference. Please check the the actual dimensions on the drawing.

GSF17 Clean Room
無塵室

129 130www.pi-robot.com.cn www.pi-robot.com.cn

皮帶式樣
Belt Type

L100GSF17 L M40
本體型號

Model
行程
Stroke

0001
特注式樣

Customization Order No.

50間隔 50 mm Pitch
100-3650mm

馬達左折

馬達左上折

馬達左下折

馬達右折

馬達右上折

馬達右下折

馬達位置
Motor Position

LU

L

R

LD

RD

RU

端點極限感應器
Limit Sensor

外掛型 Out Side

3
4

5

1只 1Pc

2只 2Pc

原點感應器
Home Sensor

C
D

E

馬達側 Motor Side

外掛型 Out Side

反馬達側 Opposite Motor Side

馬達廠牌
Motor Brand

三菱 Mitsubishi 10 -

-

200W
750W

*(請聯係銷售)

20

40

75

松下 Panasonic

安川 Yaskawa

台達 Delta

M
P
Y
T

皮帶型式
Belt Type

X 橡膠皮带
Rubber Belt

L 無塵皮帶
Clean belt

導程
Lead

40 40mm

Motor Left Side

Motor Left U pp er Side

Motor Left Lo wer Side

Motor Right Side

Motor R ight Upp er Side

Motor R ight Lo wer Side

40 C4

無 No SensorSENSOR
No Sensor無 SENSOR

無 No SensorSENSOR
No Sensor無 SENSOR

最大行程
Maximum Stroke 3650mm 最高速度

Maximum Speed 2000mm/s 馬達容量
Motor Output 400W 28mm皮帶寬度

Belt Width

GSF20

GSP20
GSF14

GSP14

GSF17

GSP17

應
用

例
Application

一
般

 /螺
桿

仕
樣

 
G

SH
 Series

無
塵

/螺
桿

仕
樣

G
SD

 Series
一

般
 /皮

帶
仕

樣
 

G
SP Series

無
塵

/皮
帶

仕
樣

G
SF Series
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128

131 132

GSF17 Clean Room

www.pi-robot.com.cn www.pi-robot.com.cn

無塵室

單位 Unit : mmL 馬達左折

馬達左折

2D CAD 3D CAD

Motor Left Side

Download CAD data at www.pi-robot.com.cn

58±1滑台機械極限
Mechanical limit:58±1

58±1滑台機械極限
Mechanical limit:58±1

2-Φ8H7 12
4-M8 15 2-Φ8H7 12

4-M8 15

滑台原點266.5
Origin of actuator:266.5

Mechanical limit:151.5±1
机械极限位置151.5±1 Mechanical limit:151.5±1

机械极限位置151.5±1

11.5+Φ9通

Φ8H7 9

N-M10
11.5+Φ9通

Φ8H7 9

N-M10

Stroke有效行程

Φ9

Φ14

 8
H

7
9

A View

Motor Left Side

皮帶驅動
Belt drive

單位 Unit : mmR 馬達右折

馬達右折

2D CAD 3D CAD

Motor Right Side

Download CAD data at www.pi-robot.com.cnMotor Right Side

9
41

M10

11.5

9

124 M*200 A 47

124 P

14
7

173

滑台原點266.5
Origin of actuator:266.5 Stroke有效行程 173

L+68.5

12
8

116

210

168

140.4

88

132

Φ9

Φ14

 8
H

7
9

A View

9

41

M10

11.5

9

C

C

B

124 M*200 A 47

124

14
7

L+68.5

12
8

116

210 140.4

88

168

132

C

C

B

GSF20

GSP20
GSF14

GSP14

GSF17

GSP17

局部放大B 剖面 C-C

P
局部放大B 剖面 C-C

2-Φ6氣管接頭
2-Φ6air fitting

2-Φ6氣管接頭
2-Φ6air fitting

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450

1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650

2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050 3100 3150 3200 3250 3300 3350 3400 3450 3500 3550 3600 3650 3700 3750 3800 3850

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450

1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650

2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050 3100 3150 3200 3250 3300 3350 3400 3450 3500 3550 3600 3650 3700 3750 3800 3850

應
用

例
Application

一
般

 /螺
桿

仕
樣

 
G

SH
 Series

無
塵

/螺
桿

仕
樣

G
SD

 Series
一

般
 /皮

帶
仕

樣
 

G
SP Series

無
塵

/皮
帶

仕
樣

G
SF Series
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128

58±1滑台機械極限
Mechanical limit:58±1

58±1滑台機械極限
Mechanical limit:58±1

2-Φ8H7 12
4-M8 15

2-Φ8H7 12
4-M8 15

Mechanical limit:83±1
机械极限位置83±1 Mechanical limit:83±1

机械极限位置83±1

11.5+Φ9通

Φ8H7 9

N-M10
11.5+Φ9通

Φ8H7 9

N-M10

滑台原點198
Origin of actuator:198 Stroke有效行程 173

滑台原點198
Origin of actuator:198 Stroke有效行程 173

Φ9

Φ14

 8
H

7
9

A View

9
41

M10

11.5

9

Φ9

Φ14

 8
H

7
9

A View

9

41

M10

11.5

9
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無塵室

單位 Unit : mm

皮帶驅動
Belt drive

單位 Unit : mmLD 馬達左下折

馬達左下折

2D CAD 3D CAD

Motor Left LowerSide 

Download CAD data at www.pi-robot.com.cnMotor Left LowerSide 馬達右下折
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cnMotor Right Lower Side RD

馬達右下折
Motor RightLower Side

L

12
8

116

210

88

15
4

140.4

168

124 M*200 A 47

14
7

124

132

C

C

B

L

12
8

210
140.4

88
15

4

168

116

124 M*200 A 47

14
7

124

132

C

C

B

GSF20

GSP20
GSF14

GSP14

GSF17

GSP17

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450

1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650

2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050 3100 3150 3200 3250 3300 3350 3400 3450 3500 3550 3600 3650 3700 3750 3800 3850

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450

1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650

2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050 3100 3150 3200 3250 3300 3350 3400 3450 3500 3550 3600 3650 3700 3750 3800 3850

2-Φ6氣管接頭
2-Φ6air fitting

2-Φ6氣管接頭
2-Φ6air fitting

P P
局部放大B 剖面 C-C 局部放大B 剖面 C-C

應
用

例
Application

一
般

 /螺
桿

仕
樣

 
G

SH
 Series

無
塵

/螺
桿

仕
樣

G
SD

 Series
一

般
 /皮

帶
仕

樣
 

G
SP Series

無
塵

/皮
帶

仕
樣

G
SF Series
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58±1滑台機械極限
Mechanical limit:58±1

58±1滑台機械極限
Mechanical limit:58±1

2-Φ8H7 12
4-M8 15

2-Φ8H7 12
4-M8 15

Mechanical limit:83±1
机械极限位置83±1

滑台原點198
Origin of actuator:198 Mechanical limit:83±1

机械极限位置83±1 滑台原點198
Origin of actuator:198Stroke有效行程 173 Stroke有效行程 173

Φ9

Φ14

 8
H

7
9

A View

9
41

M10

11.5

9

Φ9

Φ14

 8
H

7
9

A View

9

41

M10

11.5

9

L

11.5+Φ9通

Φ8H7 9

N-M10 11.5+Φ9通

Φ8H7 9

N-M10
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無塵室

單位 Unit : mm

皮帶驅動
Belt drive

單位 Unit : mmLU 馬達左上折
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cnMotor Left Upper Side 馬達右上折
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cnMotor Right Upper SideRU

馬達右上折
Motor Right Upper Side
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140.4
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116

210

124 M*200 A 47
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14
7
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馬達左上折
Motor Left Upper Side 
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GSF20

GSP20
GSF14

GSP14

GSF17

GSP17

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450

1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650

2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050 3100 3150 3200 3250 3300 3350 3400 3450 3500 3550 3600 3650 3700 3750 3800 3850

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450

1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650

2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050 3100 3150 3200 3250 3300 3350 3400 3450 3500 3550 3600 3650 3700 3750 3800 3850

2-Φ6氣管接頭
2-Φ6air fitting

2-Φ6氣管接頭
2-Φ6air fitting

P
局部放大B 剖面 C-C

P
局部放大B 剖面 C-C

應
用

例
Application

一
般

 /螺
桿

仕
樣

 
G

SH
 Series

無
塵

/螺
桿

仕
樣

G
SD

 Series
一

般
 /皮

帶
仕

樣
 

G
SP Series

無
塵

/皮
帶

仕
樣

G
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靜態容許負載慣量 Static Loading Moment容許負載力距表 　N.m　　Allowable Overhang

1030
1030

2803

MY

MP
MR

水平安裝
Horizontal Installation

壁掛安裝
Wall Installation

基本仕樣 Specification

性
能

Spec

位置重複精度 Repeatability (mm) ±0.04

40

85

750

367

50

内嵌四列導軌

2000

導程 Lead (mm)

最高速度 Maximum Speed (mm/s) ※1

最大可搬重量
Maximum Payload

水平使用
Horizontal (kg)
垂直使用
Vertical (kg)

定格推力 Rated Thrust (N)

標準行程 Stroke Pitch (mm) ※2

部
品

Parts

AC伺服馬達容量 AC Servo Motor Power (W)

原點感應器 Home Sensor

皮帶寬度 Belt Width (mm)

外掛
Outside EE-SX672(NPN)

100~3650mm/50間隔

感應器接線圖<原點及端點> Sensor Layout

40kg 150 120 280

180

150

90

50

120

100

A B C A B C

85kg

65kg

45kg 260 100

110

140

90

80

50

180

15085kg

65kg

高剛性直線滑軌 High Rigidity Linear Guide (mm)

Power(w)
(v)

型號表示方式  Ordering Method

The picture is just for the reference. Please check the the actual dimensions on the drawing.

GSF20 Clean Room
無塵室
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皮帶式樣
Belt Type

L100GSF20 L M75
本體型號

Model
行程
Stroke

0001
特注式樣

Customization Order No.

50間隔 50 mm Pitch
100-3650mm

馬達左折

馬達左上折

馬達左下折

馬達右折

馬達右上折

馬達右下折

馬達位置
Motor Position

LU

L

R

LD

RD

RU

端點極限感應器
Limit Sensor

外掛型 Out Side

3
4

5

1只 1Pc

2只 2Pc

原點感應器
Home Sensor

C
D

E

馬達側 Motor Side

外掛型 Out Side

反馬達側 Opposite Motor Side

馬達廠牌
Motor Brand

三菱 Mitsubishi 10 -

-

-
750W

*(請聯係銷售)

20

40

75

松下 Panasonic

安川 Yaskawa

台達 Delta

M
P
Y
T

皮帶型式
Belt Type

X 橡膠皮带
Rubber Belt

L 無塵皮帶
Clean belt

導程
Lead

40 40mm

Motor Left Side

Motor Left U pp er Side

Motor Left Lo wer Side

Motor Right Side

Motor R ight Upp er Side

Motor R ight Lo wer Side

40 C4

無 No SensorSENSOR
No Sensor無 SENSOR

無 No SensorSENSOR
No Sensor無 SENSOR

最大行程
Maximum Stroke 3650mm 最高速度

Maximum Speed 2000mm/s 馬達容量
Motor Output 750W 50mm皮帶寬度

Belt Width

GSF20

GSP20
GSF14

GSP14

GSF17

GSP17

應
用

例
Application

一
般

 /螺
桿

仕
樣

 
G

SH
 Series

無
塵

/螺
桿

仕
樣

G
SD

 Series
一

般
 /皮

帶
仕

樣
 

G
SP Series

無
塵

/皮
帶

仕
樣

G
SF Series
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44±1滑台機械極限
Mechanical limit:44±1

44±1滑台機械極限
Mechanical limit:44±1212±1滑台機械極限

Mechanical limit:212±1

212±1滑台機械極限
Mechanical limit:212±1

2-Φ8H7 15

8-M8 16 2-Φ8H7 15

8-M8 16

P P

滑台原點342
Origin of actuator:342 Stroke有效行程

Φ9
Φ14

 8
H

7
15

A View

13+Φ9通

Φ8H7 15

N-M10 13+Φ9通

Φ8H7 15

N-M10

139 140

GSF20 Clean Room
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無塵室

單位 Unit : mm

皮帶驅動
Belt drive

單位 Unit : mm

M10

13

45

15

9

174
滑台原點342
Origin of actuator:342 Stroke有效行程

L+102

16
0

80
146
240

158.5 M*200 A 55.5

158.5

17
8

200
212

175.4

10
2

10
9

Φ9
Φ14

 8
H

7
15

A View

M10

13

45

15

9C

C

B

174

L+102

16
0

80
146
240

158.5 M*200 A 55.5

158.5

17
8

175.4

10
2

200
212

10
9

C

C

B

L 馬達左折

馬達左折

2D CAD 3D CAD

Motor Left Side

Download CAD data at www.pi-robot.com.cnMotor Left Side R 馬達右折

馬達右折

2D CAD 3D CAD

Motor Right Side

Download CAD data at www.pi-robot.com.cnMotor Right Side

160
160

GSF20

GSP20
GSF14

GSP14

GSF17

GSP17

2-Φ6氣管接頭
2-Φ6air fitting

2-Φ6氣管接頭
2-Φ6air fitting

局部放大B 剖面 C-C 局部放大B 剖面 C-C

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450

1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650

2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050 3100 3150 3200 3250 3300 3350 3400 3450 3500 3550 3600 3650 3700 3750 3800 3850

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450

1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650

2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050 3100 3150 3200 3250 3300 3350 3400 3450 3500 3550 3600 3650 3700 3750 3800 3850

應
用

例
Application

一
般

 /螺
桿

仕
樣

 
G

SH
 Series

無
塵

/螺
桿

仕
樣

G
SD

 Series
一

般
 /皮

帶
仕

樣
 

G
SP Series

無
塵

/皮
帶

仕
樣

G
SF Series

2024綜合目錄



175.4
160

44±1滑台機械極限
Mechanical limit:44±1 44±1滑台機械極限

Mechanical limit:44±1
120.5±1滑台機械極限

Mechanical limit:120.5±1 120.5±1滑台機械極限
Mechanical limit:120.5±1

2-Φ8H7 15

8-M8 16
2-Φ8H7 15

8-M8 16

13+Φ9通

Φ8H7 15

N-M10
13+Φ9通

Φ8H7 15

N-M10

滑台原點250.5
Origin of actuator:250.5

Φ9
Φ14

 8
H

7
15

A View
M10

13

45

15

9

Φ9
Φ14

 8
H

7
15

A View
M10

13

45

15

9

Stroke有效行程 174
滑台原點250.5
Origin of actuator:250.5 Stroke有效行程
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無塵室

單位 Unit : mm

皮帶驅動
Belt drive

單位 Unit : mm

L+10.5

16
0

80
146
240

158.5
M*200 A 55.5

158.5

158.5

158.5

17
8

90
.5

10
2

200
212

20
0

C

C

B

LD 馬達左下折

馬達左下折

2D CAD 3D CAD

Motor Left LowerSide 

Download CAD data at www.pi-robot.com.cnMotor Left Lower Side 馬達右下折
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cnMotor Right Lower Side RD

馬達右下折
Motor RightLower Side

174

L+10.5

16
0

80
146
240

M*200 A 55.5

17
8

175.4

10
2

90
.5

20
0

200
212

C

C

B

160

GSF20

GSP20
GSF14

GSP14

GSF17

GSP17

2-Φ6氣管接頭
2-Φ6air fitting

2-Φ6氣管接頭
2-Φ6air fitting

P
局部放大B 剖面 C-C P局部放大B 剖面 C-C

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450

1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650

2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050 3100 3150 3200 3250 3300 3350 3400 3450 3500 3550 3600 3650 3700 3750 3800 3850

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450

1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650

2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050 3100 3150 3200 3250 3300 3350 3400 3450 3500 3550 3600 3650 3700 3750 3800 3850

應
用

例
Application

一
般

 /螺
桿

仕
樣

 
G

SH
 Series

無
塵

/螺
桿

仕
樣

G
SD

 Series
一

般
 /皮

帶
仕

樣
 

G
SP Series

無
塵
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帶

仕
樣

G
SF Series
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160

44±1滑台機械極限
Mechanical limit:44±1

44±1滑台機械極限
Mechanical limit:44±1

120.5±1滑台機械極限
Mechanical limit:120.5±1 120.5±1滑台機械極限

Mechanical limit:120.5±1

2-Φ8H7 15

8-M8 16

2-Φ8H7 15

8-M8 16

13+Φ9通

Φ8H7 15

N-M10 13+Φ9通

Φ8H7 15

N-M10
Φ9

Φ14

 8
H

7
15

A View
M10

13

45

15

9

Φ9
Φ14

 8
H

7
15

A View
M10

13

45

15

9

滑台原點250.5
Origin of actuator:250.5 Stroke有效行程 174 滑台原點250.5

Origin of actuator:250.5 Stroke有效行程 174

175.4
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無塵室

單位 Unit : mm

皮帶驅動
Belt drive

單位 Unit : mmLU 馬達左上折

馬達左上折

2D CAD 3D CAD

Motor Left Upper Side 

Download CAD data at www.pi-robot.com.cnMotor Left Upper Side 馬達右上折
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.pi-robot.com.cnMotor Right Upper SideRU

馬達右上折
Motor Right Upper Side

L+10.5

16
0

80
146
240

M*200 A 55.5

17
8

200
212

10
2 20

0.
5

C

C

B

200
212

10
220

0.
5

175

M*200 A 55.5

17
8

160
146
240

L+10.5

80

16
0

C

C

B

GSF20

GSP20
GSF14

GSP14

GSF17

GSP17

2-Φ6氣管接頭
2-Φ6air fitting

2-Φ6氣管接頭
2-Φ6air fitting

158.5

158.5

158.5

158.5P局部放大B 剖面 C-C P局部放大B 剖面 C-C

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450

1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650

2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050 3100 3150 3200 3250 3300 3350 3400 3450 3500 3550 3600 3650 3700 3750 3800 3850

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

有效行程
Stroke

300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450

1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650

2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050 3100 3150 3200 3250 3300 3350 3400 3450 3500 3550 3600 3650 3700 3750 3800 3850

應
用

例
Application

一
般

 /螺
桿

仕
樣

 
G

SH
 Series

無
塵
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桿

仕
樣
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SD
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帶
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無
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樣
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應
用

例
Application

一
般

 /螺
桿

仕
樣

 
G

SH
 Series

無
塵

/螺
桿

仕
樣

G
SD

 Series
一

般
 /皮

帶
仕

樣
 

G
SP Series

無
塵

/皮
帶

仕
樣

G
SF Series
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皮帶驅動
Belt drive
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應
用

例
Application

一
般

 /螺
桿

仕
樣

 
G

SH
 Series

無
塵

/螺
桿

仕
樣
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SD

 Series
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般
 /皮

帶
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樣
 

G
SP Series

無
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